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Sehr geehrter Birgermeister, sehr geehrter Stadtbrandmeister,

in den vergangenen Jahren hat sich die Technik rasant weiterentwickelt, besonders im Bereich der
Unbemannten Luftfahrt (UAV), oder umgangssprachlich gesagt in der Drohnen Szene. Ich habe 2013
angefangen mich mit dem Thema zu befassen und mir ein eigenes UAV aufzubauen. Seither beschiftigt
mich die Frage, ob sich solche Systeme bei der Feuerwehr sinnvoll integrieren lassen. 2013/2014 kam
ich zu dem Entschluss das die Technik noch nicht ausgereift war bzw. zu viel Geld gekostet hitte. Doch
das hat sich in den letzten Jahren gedndert. Die Technik hat sich immer weiterentwickelt und bietet
dadurch auch einen immensen Feuerwehrtaktischen Vorteil.

Fir die die mich nicht kennen, ich bin Géran Ockain. Seit 2015 bin ich in der Freiwilligen Feuerwehr
Beeskow im Ortsteil Neuendorf aktiv und fahre noch zusitzlich Einsétze im Léschzug Beeskow mit. Ich
habe mehrere Ausbildungen absolviert, darunter zihlen der Truppfiihrer, Absturzsicherung und
Atemschutzgerdtetréger. Des Weiteren engagiere ich mich noch als stellvertretender jugendwart in
der Jugendfeuerwehr Neuendorf.

Meine Vorstellung ist, dass die Stadt Beeskow in solch ein System investiert, und damit ein Vorreiter
in Sachen Nutzung neuer Technologien im Einsatzalltag wird. Damit wiren wir im Landkreis Oder-Spree
einer der ersten die solch ein System einsetzen wiirden.

Ein UAV besteht meistens aus 4, 6 oder 8 Armen die sternférmig von e
einem Grundkdrper abgehen. An den Armen sind Motoren / ‘

befestigt, die das UAV zum Fliegen bringen und fungieren : i /
damit als Plattform fiir verschiedene Anbauten. Meistens é CZ B
wird das UAV von ein bis zwei Personen gesteuert. Der eine ist = - -

der Pilot und der andere bedient die Kameraeinheit, dies kann der

Pilot auch allein {bernehmen. Durch einen Monitor, der an der
Fernbedienung angebracht ist, wird das Livebild der Kamera auf den Monitor Gbertragen.
Bei den heutigen UAV's kann die Kameraeinheit fiir den jeweiligen Anwendungszweck ausgetauscht
werden. Bei der Beschaffung eines UAV Systems sollte Wert auf einer Verbindung der
Warmebildkamera und der Optischen Kamera gelegt werden. Die meisten UAV's besitzen eine
Kollisionsvermeidung, die den Anwender vor Kollisionen schiitzt und es damit sehr sicher macht.
AuBerdem gibt es eine GPS Unterstiitzung, die es dem Anwender erlaubt eine vorgelegte Strecke
mittels Wegpunkte automatisch abzufliegen, um zum Beispiel eine aktuelle 3D Karte eines
Flachenbrandes anzufertigen.

Den Einsatztaktischen Wert wiirde ich jetzt umfassend Erldutern.

Wenn ein UAV mit einer Warmebildkamera ausgestattet ist, kann diese bei der Vermisstensuche rund
um die Uhr eingesetzt werden. Darunter zdhlt die Vermisstensuche in Wildern oder in der
Wasserrettung, welche in Brandenburg durch seine vielen Seen und Fliisse hiufig vorkommt. Durch
die schnelle und flexible Einsatzbereitschaft ist ein Einsatz Beispielsweise von einem Hubschrauber
nicht mehr zwingend notwendig und es kann zusiétzliches Geld gespart werden.

Bei Brandeinsdtzen ist solch ein System fiir die Einsatzleiter von groRem Vorteil, da sich dort schnell
und sicher ein Bild von der Einsatzlage gemacht werden kann. Durch eine Livelibertragung des
Kamerabildes an den Einsatzleiter oder Einsatzleitwagen, sieht er direkt wo die Einsatzschwerpunkte
zu setzen sind und kann dementsprechend die Einsatzmittel zielgerecht und effizient koordinieren.
Durch die verbaute Warmebildkamera kdnnen Einsatzkrifte Beispielsweise bei einem Waldbrand
genau zu Glutnestern geleitet werden und dadurch wertvolle Zeit in der Brandbekdmpfung gewinnen.
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Gerade bei Waldbranden in Munitionsverseuchten Wildern kann solch ein System seine Vorteile
ausspielen, man kann durch ein Uberfliegen der Lage auch durch nicht Betreten des Waldes die Lage
im Blick haben und bringt nicht unndtig Menschenleben in Gefahr. Durch Speichern der
Flugkoordinaten und automatisches Abfliegen dieser, kann Beispielsweise eine stiindliche
Einsatzdokumentation durch ein und dieselbe Kameraperspektive aufgenommen werden, um bei
einer GroRschadenslage die Brandausbreitung und Brandrichtung fest zu halten.

Um dieses System nutzen zu kénnen, benétig man Personal, welches angelernt werden muss. Hier
bietet sich schon ein Vorteil, da ich bereits einen Drohnenfiihrerschein besitze, fallen hierzu nur noch
Kosten fiir Neuausbildungen an.

Eine Stationierung in der Feuerwehr Beeskow wiirde einen groRen strategischen Sinn ergeben. Die
Stadt Beeskow liegt mittig im Landkreis Oder-Spree und kann dadurch schnell iiberértlich im ganzen
Landkreis und dariiber hinaus tatig werden. Dabei ist das Einsatzspektrum von Waldbrinden bis zur
Personensuche gegeben.

Durch vermehrte Vorkommen von Waldbrianden wie sie es in Brandenburg gibt, erachte ich die
Anschaffung von einer UVA fir sinnvoll.

Waldbrande Brandenburg 1999-2019
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Abbildung 2 Waldbrénde in Brandenburg von 1999-2019 (Ministerium fiir Léndliche Entwicklung, Umwelt und Landwirtschaft
des Landes Brandenburg (MLUL)) (eigene Darstellung)

Die Vorlaufzeit eines Hubschraubers dauert in der Regel 2-5 Stunden (Cimolino et al. 2019). Dadurch
kann in der Zeit keine Einsatzlage aus der Luft bestimmt werden. Dies ist aber vor allem in den
Anfangsstunden eines Waldbrandes von groRer Bedeutung, da dort die Grundsteine des
Einsatzerfolges gelegt werden. Durch eine aktuelle Luftkarte und Lokalisation des Brandeses und
dessen Brandausbreitung kénnen dort gezielt Taktische MaRnahmen ergriffen werden.



Um solch ein System in der Feuerwehr Beeskow zu installieren, brauchte man ein MTW oder ELW als
Transportmittel, welches das UAV und sein Zubehor mittels einer Transportbox, die ein Mobiles
System bildet und dadurch auf fast jedem Fahrzeug verlastet werden kann, zur Einsatzstelle kommt.
Um einsatzféhig zu sein, miissen mindestens 2 Personen zur Einsatzstelle fahren, die das UAV fliegen
dirfen und kénnen und ein dritter der eine Einweisung in die Technik hat und den Piloten
unterstiitzend zur Seite steht.

Die einzelnen Komponenten, die das UAV einsatzbereit machen setzen sich wie folgt zusammen:

UAV an sich (Hexacopter)

Warmebildkamera mit Restlichtkamera und Gimbal
4 Lithiumionen Akku

2 Fernbedienungen

Ladegerat

Transportkoffer

Versicherung (diese ist jahrlich zu entrichten)

e mobiler Landeplatz

Dabei ldge man bei einer Investitionssumme von 8000.00 €.

Mit freundlichen GriiRen

Goran Ockain

Beeskow den 06.04.2020
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